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Hand- vs. RoboterschweilRen

HandschweiRen RoboterschweifRen
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HandschweifB3en RoboterschweiBen
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Die ideale Anlage

Kosten
Zeit

Qualitit

Eierlegende
Wollmilchsau

Und nun?
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Was braucht’s fur eine i.0.-SchweiRnaht?

i.0.
SchweiBnaht

Anlagenplanung Produktion
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Anlagenplanung

* Grundwerkstoff / Dimensionen
* Auswahl des Schweillprozesses (muss es immer kalt sein?)

e Zusatzwerkstoff
* Charge, Dimension
e Art der Forderung und Brennertypen

* Schutzgas
* Art

-<ﬁbinfation Brennerstellung <> Schweim

* Vorrichtung

*C_Spannmittelstellung
*C_Bauteil vorhanden

* Masseflihrung

¢ Bedienbarkeit
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¢ Nahtvorbereitung

* Umgebungsbedingungen
* Roboteroptionen
« Uberwachung der SchweiRparameter

chweilgeschwindigkeit

* Training, Ausbildung, Bedienung

Wartung
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Verfligbare Roboterfunktionen / Werkzeuge

¢ Nahtverfolgung

¢ Lichtbogensensor

* Lasersensor
* Vision
* Spannerkontrolle
* Bauteile detektieren
* Bauteilidentifikation
* Nahtanfangssuche
* Barcode
* Datamatrix

¢ Schweilldatenaufzeichnung

¢ Limits definieren
* Aktionen auslosend
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Verfligbare Roboterfunktionen / Werkzeuge

* Durchflussmengenmessung (Schutzgas)
* Adaptive Parameterregelung
» Statistiktools

* SchweiRnahtlangenaufzeichnung
* Schweilzeit
* Programmlaufzeit
* Fehleraufzeichnung
* Zundfehler
* Allgemeine SchweiRfehler

» Streckenenergie berechnen

* DCS

* Kollisionstiberwachung

* Arbeitsraumiberwachung
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Vielen Dank fiir Ihre Aufmerksamkeit!
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